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1- Una vez iniciado el Unity Pro XL, abrir Nuevo Proyecto.

[ unity Pro XL
Fichero Wer Herramientas PLC Ayuda
DEEHS (BB ek

Muevo proyecto

/V

2- Seleccionar el PLC a programar. (En este caso es un M340 BMX P34
2020).

*

Nuevo proyecto

[ Mostrar todas laz versiones
PLC Versién OS min.  Descripgion

= Modicon M340
02.70 CPU 340-10 Modbus

02.70 CPU 340-20 Modbus

02.00 CPU 340-20 Modbus CANopen
02.70 CPU 340-20 Modbus CANopen2
dbus Ethemet
CPU 340-20 Ethemet CANopen

CPU 340-20 Ethemet CANopen2

Ad jor de E/S remoto p bl

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-2 ETH HSBY
E/S remotas y distribuidas de CPU 580-4 ETH HSBY
E/S remotas y distribuidas de CPU 580-6 ETH HSBY
E/S distribuidas de CPL 580-1 ETH

E/S distribuidas de CPL 580-2 ETH

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-2 ETH

E/S distribuidas de CPL 580-3 ETH

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-3 ETH

E/S distribuidas de CPU 5304 ETH

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-4 ETH

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-5 ETH

E/S remotas y distribuidas de CPU 580-6 ETH

[ GQuantum

Bastidor Descripcion ~
"""" BME XBF 1002 PLACA DE CONEXIONES ETHERNET REDUNDANTE DE 10 SLOTS

~ BME XBP 1200 PLACA DE CONEXIONES ETHERNET DE 12 SLOTS

BASTIDOR PRINCIPAL DE 4 5LOTS

BASTIDOR PRINCIFAL DE 6 5LOTS

BMX XBP 1200 BASTIDOR PRINCIPAL DE 12 5LOTS v

Ajustes del proyecto

[ Archivo de configuracian: | <configuracian predsterminadas

3- En Explorador de proyectos, abrir la seccibn Comunicacion, luego
hacer click derecho en Redes, Nueva red..
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Explorader de proyectos

%a Vista estructural

a’ Proyecto
Ba, Configuracion

i3, 0t Bus PLC

- ), Tipos de datos derivados
[, Tipos de FB derivados

{3, Variables e instancias FB
-, Variables elementales

- @, Variables derivadas

- (@, variables DDT de dispasitivas
- W, Variables de E/S derivadas

- Ik, Instandas FB elementales
-k, Instandas FB derivadas

[, Movimiento

{3, Comunicacién

oot |

Agregar directeric de usuario...

Agregar hipervinculo...

Alejar

Desplegar todo

Contratar todo

4- Seleccionar el tipo de red y asignarle un nombre.

Agregar red *

Red Comentario

Lista de redes disponibles:
Ethemet w
Sin seleccion I
|Ethemet_'| |
Aceptar Cancelar Ayuda

5- Doble click en la red creada (o click derecho, Abrir).

Supr
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6- Una vez abierto, en la pestafia Configuracion IP, se establece la
direccion IP que posee el PLC, la mascara de subred y la familia de

modelo.

La Salle

Hll Ethernet_1

Familiz de modalo

Direccion del méduio
Bastidar Maduio Canal

CPU 2020, CPU 2030 (>=V02.00), PRA 0100

NO

Utilidades del modulo

Noemc-:-z NOED110.2 Direccién de pasarela
NOR 0200 —| | - B
11
Sequridad  C i IPI" 3 ISNMP]EHTFI.Anctodebmda ]

Configuracion de direccion |P

7- Abrir la seccion Programas,

Tareas, MAST y en légica
click derecho Nueva
seccion...

@Conﬂgurada
Direccidn IP W0 .10 . 3®m .M
Mzscara de subred 055 255 . 255 . 0
Diireccion de pasarsla o .0 o .0
ODesdeunservidor
Mombre del dispositive
Configuracion Ethemsat
(®) Ethamet || a2z

Explorador de proyectos

%a Vista estructural

(1, Proyecto
a, Configuracion

B3, 0:BusPLC

D, Tipos de datos derivados
D, Tipos de FB derivados

@, Variables e instancias FB
-, Variables elementales

- @, Variables derivadas

., Variables DDT de dispositivos
. ‘ariables de E/3 derivadas
‘, Instancias FE elementales
- {lk , Instancias FB derivadas

t‘!, Movimiento

=] {3, Comunicacién

= Redes

E ""—iv Ethernet_1
= {3, Programas @¢——————
s

@, Tareas

Mueva unidad de programa...

Mueva seccion...

Importar...

------ [, Tablas de anima
de ope

[z &, Documentacién

Agregar hipervinculo..

Agregar directorio de usuario...
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8- Una vez abierto asignarle el nombre “Read_var” y el lenguaje FBD.

Muevo

Gereral | |ocalizacién  Condicion  Comentario

Mombre:
| Read_wvar |
Lenguaje: Proteccidn:

FBD L Minguna e |

SFC
LD
L5934 Segmenta

8T
IL |

/PI Aceptar || Cancelar || Aplicar || Ayuda |

9- Al aceptar se abrird una nueva pestafa, en esta hacer click derecho en

-5, Poyecto
= @, Configuracion

i, DAL

(21, ipos de datos derivados

D, Tipos de FB derivados
(], Verables e nstancias F
e Variables lementales
- (0 Vorialesdervades
.J Variables DO de disposifvos
Variables de E/S derivadas
Instancias FB elementdes

‘4 Instancias FB derivadas
(3, Movimiento

e 3 Bt 1
(3, Programas

E@J Tt

- Secdones R
5@1 Frentos

‘ +{ ], Bents e enporzato

u Fientos de Ef5
[, Tablas de animacién
[, Pantalles de operador

Asistente de entrada FFB.

ﬂEega\
Duplicar

Toom

it Seleccinde aice

= Yinculo
<} Negacion pin
3 Salto

IL: Hiqueta de sato
<& Retomo

Comentario B

i Inspeccionar ventana A

é; [ Ctrl+G
i iciaizartabla de anivacign ChkeT
i icilzar nuevatala deanimacion CieShite T

Propiedades.. AltEnter
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10- En Tipo de FFB, escribir “ADDM” y aceptar.

m Asistente de entradas de funcion x
Tipo de FFE:  |ADDM |l
Instancia; |[n|:| dizgponible] - |. "
Protatipo
MNombre Tipo M2 Comentario Campo de entrada
2-& e
& N STRING 1 String containing the t..
E-8g <salidas>
B OUT | ADDM_TYPE 1 This iz the output pin
& <entrada...
Augregar pin Elirninar pin(z) Apuda en tipo

Agistente ezpecial .. Cancelar Apuda

11- Una vez creado el ADDM, haga lo mismo pero en este caso el tipo de
FFB se llamara “READ_VAR”.

1
ADDM
i oUT— (S Asistente de entradas de funcién ¥
Tipo de FFE: v o]
Instancia; |[n0 dizponible] |
Fratotipa
Mombre Tipa N2 Comentario Campa de entrada
............... =& <entradas>
. . & ADR ANY_ARRAY_INT | 1 Address buffer given ..
& 0BJ STRING 2 Object to read: "MW,
& NUM [ DINT 3 Address of the first obj...
& NB INT 4 Mumber of consecutiv...
=-£ «salidas>
& RECP | ANY_ARRAY_INT | 1 Reception buffer
=-E5 <entrada...
"""""""" & GEST [ ANY_ARRAY_INT | 5 Act..No_report time-o...
Agregar pin Elimninar pinfz] Apuda en tipo
Asiztente especial. .. Cancelar Apuda
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12-Luego una con la herramienta “Conexién”, una la salida (OUT) del
ADDM con la entrada (ADR) que se encuentra en el READ_VAR.

Unity Pro XL : =<5in nombre>*

Fichero Edicién Ver Servicios Herramientas Generar PLC Debug Ventana Ayuda

S = < AGE D %X & #H EDB O H
b | i & [E_&z@—d— S| BB A A F

1 2
1 2
ADDM e READ_WAR

—IM ouT ADR | RECP—
—H.]
—{ ML
—{MB
—|GEST—-GEST [—

13- Se deberé configurar el READ_VAR con los S|gwentes parametros

En la entrada llamada OBJ haga 2 _ _ _
doble click y escriba: ‘%MW’ | memeTt S :
—ADR  RECF|— - : :
Thoomw M 3]
—EEST—GESTF : : :
En la entrada llamada NUM 2 p
B I
haga doble click y escriba: 457 aor mecrl : j
eMW— DEIJ . . .
o™
s v elXIE
.—L,I:‘.:rl LI:trI'—
En la entrada llamada NB haga 2 ~
_ . I
doble click y escriba: 1 aom mEcrl ' '
"HeMW— OB - . .
457— HUM - . .
o=
& | —LIRE
En la entrada llamada GEST ’ S R
haga doble click y escriba: — em [ ' '
%MWS50:4 "’“:1;‘1%: o .
i = _ _ _
T oaMw0:4) v aX=
En la salida llamada RECP haga j ) - 2 _
doble click y escriba: R e o
%MW100:1 2%MW100:1 _ XV
. - MB

YeMW50:4— GEST—GEST
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14- En la barra abrir “Herramientas” y seleccione “Ajustes del proyecto”

Ficherc Edicién Ver Servicios Herramientas Generar PLC  Debug Ventana Ayuda
2 =EHES ~ Explorador de proyectos Alt+1 b =T
Iy || = & [@ SR = —F |3 Catdlogo de hardware Alt+2
[TE Explorador de libreria de tipos Alt+3 1
Explorador de proyectos Libreria de pantallas de operador Alt+4 J
[
®o| Re
%a Vista estructural Buscar/Reemplazar Alt+5
3, Proyecto . . . P
a’ Configuracién Visualizador de diagndsticos Alt+6& —
%g’ 0 : Bus PLC Pantalla del PLC Alt+7
m, Tipos de datos dern Ventana de variables Alt+8
=y I‘P‘_'S:IE F& _‘";rt':ad_' Editor de datos Alt+9
-{33, Variables e instanci,
B, Variables elementz Mavegador DTM Alt+Maytisc+1
& :‘3”‘32:35 g;?’jda Marcadores Al Maytsc+ 2 10
. ariables e o —
-, variables de E/S d Trending Tool
B e o e Converte parciaimente...
D« Movimiento Inspector de red
{3, Comunicacién
-3, Redes
5 o 3, Ethernet_1 Herramienta de auditora de DTM... | 20|
= {33, Programas
E' {3, Tareas [ Gestor de libreria de tipos...
[ = - 31, MAST
£, Légica Personalizar
- ), redl
(22, Seccione Opcienes...
=] Eventos
: a'D’ Eventos de te Ajustes del proyecto... 30
F— D‘ Eventos de E| Ajustes de colores...
-[(3, Tablas de animacién N
-[., Pantallas de operador
- [§, Documentacién

15- Una vez abierto debe ir a la seccion llamada “Variables” y ACTIVAR
“Variables de matriz representadas directamente” y “Permitir

matrices dinamicas.

Ajustes del proyecto

[=)- Ajustes del provecto

- Generales
Gestion de menzajes generadas
Ajustes de construccidn
Guardar proyecta automaticamente al
[ atos incorporados del PLC
Diagndstico de PLC
Comportamiento del PLC
Futa
Haora
Confl =]

- Idiomas

B- Visualizacion de red
e igta ]

-Wista 2
-Wista 3
-ista 4
£ >

-B Importar @ Exportar

x Restablecer

? *

Etiquetade propiedad  Valor de propieda
Permitir cifras antepuestas r
Conjunta de caracteres Estandar
Permitir &l uzo de flahco en EBOOL =
Pemaitir INT/DIMNT en lugar de ANY_BIT I
Permitir extraceidn de bits de INT. 'WORD p BYTE I~

ariables de matriz representadas directamente
I:ermitir matrices dindmicas [ANY ARRAY 4] I~
Dezactivar comprobacidn de compatibilidad de tamafio de matiz [
Hahilitar explaracidn rapida para tendenciaz r
Forzar inicializacion de referencias =
Guardar peticidn de restauracion de datos r
£ >

e
" Aplicar LCancelar Ayuda
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16- En la pestafia de légica (punto 9) se Zoom .
debera crear el WRITE_VAR, i =

El - Asistente de entrada FFB... Ctrl+1

haga click derecho y seleccione | 2R Subrtine

= Minculo F&

nuevamente “Asistente de entrada | =t iesscienpin
=& Salto

FFB” y escriba “WRITE_VAR”. ILs Etiquets de satto

~=¥> Retorno

&2 Comentario F2
By ira... Ctrl+G
HF Inicializar tabla de animacian Crl+T
&F Inicializar nueva tabla de animacisn Ctrl+Shift+T
Propiedades... Alt+Enter
1 2 - - -
3 = - -
ADDM [ - RE’.‘D_VAR‘ [N Asistente de entradas de funcion x
—in cut ADR  RECP[—%MW100:1 . 1
"IV — OB : |T'D0 de FFB | e |_|
457—{NUM - 1
1—M Instancia: |[n0 dizponible] ~ |__|
Y%MWS0:4— GEST—GEST [—
Pratatipn
__________________ MNombre Tipo N2 Comentario Campo de entrada
=)-£5 <entradas>
& ADR | ANY_ARRAY_INT | 1 Address buffer given ...
& OBJ STRING 2 | Object to write: "iMW...
& NUM | DINT 3 Address of the first obj...
& NB INT 4 Number of consecutiv...
& EMIS | ANY_ARRAY_INT | 5 Transmigsion buffer
£ «salidas>
.................. Sy <ertrada..
& GEST | ANY_ARRAY_INT | 6 | Act.No. report fime-o...
Agregar pin Eliminar pin(z] Apuda en tipo
Aziztente especial. . / Cancelar Ayuda

17- Debera crear también otro ADDM. (punto 10). Se hara la conexion entre
la salida (OUT) del ADDM con la entrada (ADR) del WRITE_VAR.

3 4
ADDM © | WRITE_VAR

—IN ouT ADR
—{NUM
—{MB

EMIS
GEST-GEST[—

18-Para programar el WRITE_VAR se debe hacer lo mismo que con el
READ_VAR pero con los siguientes valores:

1
WRITE_VAR

ADR
eV — OB
T d— MUK
.. . . 1—|NB
eV IS 1—EMIS
eV 55 4— GEST — GEST|—
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19-Para configurar los ADDM debera seguir los siguientes pasos:

‘ethernet{10.10.25.13}248"—

-

Nombre de la red
Ethernet creada al
principio (punto4)

ADDM

M oUT—

NUmero

IP definida establecido
para el TesysT

20- En la barra abrir la pestafia PLC, Establecer conexion..

Unity Pro XL : READ_VAR - [readvar : [MAST]]

fog| Fichero Edicién Ver Servicios Herramientas Generar PLC | Debug Ventana Ayuda

QEEE

A RS 4 » @

® %o A

Ctrl+K

|

Establecer direccién...

[l Modalidad estandar
%ﬂ Modalidad de simulacién

%a Vista estructural

- Proyecto
E--£y Configuracién
B0 01 BusPLC

L] Tipos de FB derivados

& Variables elementales
~ @ Variables derivadas

-[Z] Movimiento
=~y Comunicacién
e
Lo D ethernet
5 Programas
o2y Tareas
-3 MAST
Gy Ligica
H readvar
“on ] Secciones SR
£ Eventos

--[Z] Eventos de E/S
ablas de animacién
@ Tabla
[} Pantallas de operador
- fly, Documentacién

7] Tipos de datos derivados
-y Variables e instancias FB

@ Variables DOT de dispositivos
Variables de EfS derivadas

-k Instandas F8 elementales
i Instandas FB derivadas

D Eventos de temparizador

Backup del proyecto... 4

Utilizacion de memoria...

40

La Salle

10
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21- Elegir el medio para conectarse, en este caso por Ethernet (TCPIP) y definir la
direccioén IP del PLC, luego dar en “Comprobar conexidn”, si se conecta
exitosamente damos en ACEPTAR.

Establecer direccion ? >
v PLC Simuladar
Ancho de banda...
Direccion Direccidn
C b i
i|u.|u..4:|..44 v| it |12?‘.D.IZI.1 v| it Sl S ]
Medios Medios
TCFIP = [TCRIP v [ Aceptar
MBPLUSO . .
MEPLLSOZ Parametroz de comunicacion Cancelar
WMODBUSOT
TCFIP al final de la descarga Apuda
//' UNTLWOT g
—USE

22- Generar el Proyecto:

Unity Pro XL : READ_VAR. - [readwvar : [MAST]]
Hfichera Edicien  Ver Servicios Herramientas Generar PLC Debug Ventana Ayuda

AEHS 2ap |0y O ET

23-Conectarse al PLC:

i

il M BEMDO %MK

24- Una vez conectado, transfiera el proyecto al PLC:

— ll M =BEMO 7%

25-Luego de transferir el proyecto, ponga a correr el proyecto.

m< () M BED ?W

11
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26- En Explorador de proyectos, crear una tabla de animacion haciendo

click derecho, nueva tabla de animacion.

a Proyecto
aa Configuracién

%0 0:BusPLC Mueva tabla de animacién X
[ Tipos de datos derivados )
(I Tipos de FB derivados MNaombre: Madula funcional:
E {3 Variables e instancias FB Tabla <Minguna> v
Variables elementales Comentario:
Variables derivadas -
Variables DOT de dispositivas
Variables de E/S derivadas
Instandas FB elementales
Instandas FB derivadas
D Movimiento Animacion de la cadena d t liad.
; C - = nimacion de |a cadena de caracteres ampliada
?...ém;;::cmn Cantidad de caracteres [rango: 20-300)
I ethernet
D3 Programas [ Tabla temporal
L @ g’eﬁnﬁ inchuir en la informacion de carga E—
a Logica
oo readvar
[:l Secdones SR
=y Eventos
() Eventos de temporizador
D Eventos de EfS
Nueva tabla de animacién
Pegar
Eliminar todo
Desvincular todo
Exportar
Importar
27-Luego en la tabla creada, debe ingresar manualmente los siguientes nombres:
- gestion
- recepcion
- %MW35
- %MW55
(Vodfcaoin ]| Eoem || v 5| v 5 A | B 5 M| BB
MNombre - Walar Tipo - Comertario
— (=0 gestion ARRAY[1.4] OF ..
----- & gestion[1] INT
----- & gestion[?] INT
----- & gestion[3] INT
----- & gestion[4] INT
—> |-l recepcion ARBAY[1..1]0OF...
‘. i} recepcion[1] INT
— | -l LMW35 INT
— | i LMWS5S INT
-
12
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28-Por ultimo haga click en la opcién “Modificacién”, y definimos en %$MW35
sobre la columna valor, los valores 0 (parar motor); 1 (Arrancar el motor) y 2
(Arrancar motor).

_Modificacian M Forzar ” EI | v 4 K B * H -f’l ‘% [} |
Mombre - Walor Tipo - Comentario
= @ gestion ARRAY1..4]1 OF...
- i gestion[1] INT
- i gestion[2] INT
- 4 gestion[3] INT
- iy gestion[4] INT
E- @ recepcion ARRAYT1.110F...
- recepcion[1] INT
----- & LMW3s INT
----- & “MW5ES INT
..... [

13




