Comunicacién de PLC con ALTIVAR 312 Protocolo SoMachine 2019

PLC M241 CON ATV 312 (MAESTRO — ESCLAVO)

MODBUS - PROTOCOLO DE COMUNICACION (3 PASOS)

CONFIGURAR LA RED MODBUS EN EL PLC

Configuracidén del IOScanner de Modbus en el PLC:

.En la pestafia DISPOSITIVO borrar SERIAL 1 y agregar |0OScanner

E
Eﬂ gregar el disposit
Momibre: |Mocbus_105ﬁmer
Accidn:
@ Agregar el dspositvo () Insertar dspositive () Conectar dispositive () Actualizar &l dispositivo
Dispositiva:
Fabricante. ' chneider Bectric v
Nembre Fabricante Versidn
=[] Gestores deprotocio
[ ascumanager Sthaeider Blectric  4.0.02
Modbus 105canner Schneider Electric 3538
m MaodbusManager Schneider Electric  4.0.0.2
SoMachine-Network Manager  Schneider Electric  4.00.2

.Clic derecho en I0Scanner, agregar dispositivo y seleccionaremos GENERIC MODBUS
SLAVE

@ Agregar el dispos

Nombre: |ATV 312 (Generic_Modbus_Siave)

Accidn:

(@) Aoregar &l dspositive () Insertar dsposittve () Conectar dispositive () Ach

Dispositivo:

Fabricante  sehneider Bectric

Nombre Fabricante Versidn

® Harmaeny
] compact NSX Schneider Electric  3.5.3.3
Generic Modbus Slave  Schneider Electric  3.5.3.9
iEM3x50 Schneider Electric  3.5.3.3
PM1200 Schneider Electric 3.5.3.3
PM325x Schneider Electric 3.5.3.3
3 Pprsoo Schneider Electric  3.5.3.3
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.Cambiamos el nombre de GEN MODBUS SLAVE por ATV312 (GEN MOD SLAVE)

.Doble clic en ATV312 (GEN MOD SLAVE) y vamos a la solapa de MODBUS CHANNEL,
agregamos un canal o clic en AGREGAR CANAL y colocamos CODIGO FUNCIONAL 3
(lectura/escritura de multiples registros) --- 0X219B --- LONGITUD 2

.Lo mismo con CODIGO FUNCIONAL 16 --- 0X2199 --- LONG 2

.Ir a la pestaiia MASTER MODBUS ASIGNACION y Colocar nombres en las entradas y
las salidas (entradas ETA — RFR Y salidas CMD — LFR)

[ ATV 312 (Generic_Modbus_Slave) X
Configuracion de esdavo de Modbus  Canal esdavo Modbus  Init esclave Modbus  Modbus Master Asignacdn EfS  Estado  Informadion

Canales

Variable Asignacién  Canal Direccién Tipe Valor predeterminade  Unidad Descripcion

= 4y Channel 1 SaIW3 ARRAY [0..1] OF WORD Read Holding Registers
+ 4 ETA P Channel 1[0] SLIW3 WORD READ 16#2198 (=08603)
+ % RFR T Channel 1[1] YeIW4 WORD READ 16#219C (=08604)

=-"¢ Channel 2 %QW2  ARRAY[0..1] OF WORD White MultipleRegisters
+ "% cMD ] Channel 2[0] QW2 WORD WRITE 1652199 (=086,
+ " LFR Y Channel 2[1] QW3 WORD WRITE 1622194 (=085..

.Configuraremos los parametros de velocidad en SERIAL LINE — PUERTO SERIE haciendo
clicy colocando EVEN —8 — 1 (paridad PAR — 8 bits de datos — 1 bit de parada)

~ 8 % | [ ATV 312 (Generic_Modous_Save) ) serial_Line_1 x
| . | Configuracion
=) M29I CON ATV 312 (FLNCIONAND D) -] m.e
§ - HyCoatroller (TM241CE40T/W) Velocidad de transmisicn: 19200 V
66 01 Digtal inputs) parided: e =
&5 00 Diital cutputs) Bits de datos: 8 -

LM Counters (Counters)
ML Pulse_Generators (Pulse Generators) Bits de parada: 1 ~
[ cartridge_1 (Cartridge)

[ cartridge_2 (Cartridge) Media fisco
% 10_Bus (IO bus - TM3) ® Rs485 Mo + Resistencia de polarizacidn
[ com_Bus (COM bus) ) rs232

[® Ethemet_1 (Ethernst Netwark)
- 57 serig_Line_1 (Serial ling)
= [ Modbus_10Scanner (Modbus 10Scanner)
[ ATV 312 (Generic_Modbus_Slave) (Generic Modk
= W Serial_Line_2 (Serial line)
@ Medbus_Manager (Madbus Manager)
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.Nos ponemos EN LINEA y COMPILAMOS, DESCARGA MULTIPLE, INICIAR SESION y
podemos chequear que estén conectados

Dispositivos v 2 x| @ awsiz | [{ Seralilne1 |3 MyController x
| (| Seleccidn de controlador  Aplicaciones  Archivos Registro  Ajustes PLC  Servicios  Asignacon E/S  Distribucion de tareas  Usuarios y grupos  Configurac

=15 M2ercovATY sizfnciond v~ || W B[R K R |
= ' MyController [conectad C... Controller FrojectName IP_Address  ~ TmeSnceBoot  NodeName FrojectAuthor FW_Version
& o1 Digial tnputs) [ copesys contr... DESKTOR-USMH. . V3,5.10.10
G DQ (Digital Outputs) PG ] CODESYS Contr... CX301W V3.5.3.83
L Counters (Counters) v M) CODESYS Contr... CX5301W ¥3.5.10.10
M Pulse_Generators (Pulse L @THMICE‘OT_U neaaa m241_atv312 1. 10.10.29.134 00h 47m 35s THM241CE40T_... PCS V4.0.6.37

] cartridge_1 (Cartridge)
[ Cartridge_2 (Cartridge)
% 10_Bus (10 bus - TM3)
4 com_Bus (COMbus)
B ethernet_1 (Ethernet N
= e serial_Line_1 (Serial ine
=25 (3] modbus_10Scanner ,,
< - >

CONFIGURAR LA LIBRERIA EN SOMACHINE PARA LEER Y
ESCRIBIR REGISTROS EN ATV312

Configuracién del bloque ALTIVAR31 CONTROL:

.Ir a la pestafia (parte inferior) HERRAMIENTAS = ADMINISTRAR BIBLIOTECAS ->
AGREGAR BIBLIOTECA -> DEVICES -> ALTIVAR LIB

leckrc) SEC HSC 10013

ilnboduzca una cadena para una bdsqueda de texto en todas las bibliotecas. .

Biblioteca  Marcador de posicién

Compadiia: (todas las empresas) v
+. Communication "~
3:; Controller
% Devices

=8 AltivarLibraly 4.5.1.0 SchneiderElechic

*{3 CANmotion LexiumLibrary 1.3.1.0 Schneiderée

>4 GMC Independent Altivar  1.1.5.0  Schne/der Slectic

*33 GMC Independent Base Device 5 a i

*3 GMC IndependentBase 1.1.2.0 SchneiderElecon

*@3) GMC Independent CANopen  1.0.5.0  Schneder Electc v
Agrupar por categorias [T] Mostrar todas las versiones (solo para expertos)
Detafles Repositorio de bibliotecas... Aceptar Cancelar
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.Insertamos una unidad de programacion (POU) en la solapa de APLICACIONES (parte
inferior) y ponemos en el cuadro de dialogo DIAGRAMA DE FUNCION CONTINUA (CFC)

.Arrastramos un MODULO O BOX a la zona de programacién y cliqueamos en SE_ATV -
BLOQUE DE FUNCION — DEVICE FUNCION — “ALTIVAR 31_CONTROL” Y PRESIONAMOS
3 veces la tecla ENTER

Blsqueda de texto  Categorias

Bloques defunciones
Llamadas demddulo
Llamadas deinstancia
Palabras clave
Conversionss

4 Nombre
# {} loDrvModbusSenal
= {} s£ ATV
= 1) Function Blods
+ |2 Administrative

= |2 Device Function
+ 5] Altivar_Startup

[£] ARtivar32_control

+ 1) Single Axis
{} sec
{} sec_nsc
{} sec_rToPwM
{} s=n
{} standard

Il IR R R

[£] Attivar71_control FUNCTION_BLOX

+ |0] Axis_Ref_ATV FUNCTION_5LOG

.Una vez asignado el MODULO colocamos los nombres en las entradas y salidas
previamente dichas (ETA—wDrvStat / RFR-iActSpd) “ENTRADAS” y (CMD-wDrvComCtrl
/ LFR-wSpdTarg) “SALIDAS”

Altrvar31_Control_0 )
Altivar31_Control —
~i_xEn q xEn|— -
—li_xFwd a_wDrComCtel CMD
—li_xFew q_wSpdT arg LFR
—i_xQckStop q_xrm—
—li_xFresinhl a_whce —
—4_xFltRst q wDec |-
ETA = wire Stat
—i_wSpdRef
—li_whcc
—di_wDec
RFR - iActSpd
—i_wlctCur

.Una vez hecho esto vamos a la solapa APLICACIONES -> MAST -> LLAMADA DE
PROGRAMA y asignamos el POU a la tarea MAST (si esta todo en verde es porque esta

comunicandose)

.Vamos a EN LINEA -> COMPILAR Y CARGAR EL POU ->DESCARGA MULTIPLE
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INTERFAZ DE SUPERVISION Y CONTROL DE SOMACHINE
PARA ATV312

Plantilla de visualizacion para el bloque ALTIVAR31 CONTROL:

.Vamos DISPOSITIVO / APLICACION -> AGREGAR OBJETO -> VISUALIZACION

Home Properties Confguaton — Commssioning

Fle ER Yew Pt FC Buld Onine Oebug/Watch Tooks Window Help
B8 2 AR OX N8 G085 00

Cr— LU LS X

) Yesetby - Bsoterde - gfted i
Y T —— DApplaton -
= T MyCortroer (TMZSSLF4DTS0) ggmb [Vsuakzation_t
— 8 Server
¢) Datat ogManager
our
1 Gicbal variable Ust
- Tak € Image Pool
& w X Oslete ‘:glntdn
a 1: Viousk o Propertes T Persistent Variabies
PovearCuts @' AGS Function From Tenplate @m
N W = &) Pous for mplick checks
S oMrart " Rk Table
S s ® 3 Symbol configur ation
I_l ';GM ) Tt Ligt
“°: ‘hu‘
tm_)' A Foder sakzaty
B Ethermet T £ Ot 4 Veuskzationinst ance
2 Sedire
B sotactina | T
b Import
e o . kywuawm
ogn

.Una vez creada la miniatura debemos configurarla. Arrastramos una MACRO y
hacemos clic derecho para seleccionar FRAME SELECTION y luego
SE_ATV.Altivar31_CONTROL

.Una vez creada la plantilla ALTIVAR31_CONTROL vemos el cuadro de dialogo en la
parte derecha (propiedades) y colocamos REFERENCIAS -> SE_ATV.Altivar... -> INPUT
INSTANCE -> APP -> POU -> ATV312-CONTROL (de esta manera estamos
seleccionando el variador que queremos manejar)

_ Bons: Poperty Ve — -
4o [Tipe [ oo e g
2, . ”»e 1)
?‘;:;,m 0GR Scaetype 1SOTROMC
o 9ATVILZ_10 Contrd | 40t - Refererces 35, CoDeSys. Vissallem Structsr
& i oContiy_Gebals o KO s Aieins
+ 1 toConfig_Gbals Meppng o @ Nl = SEATV A3 Co
+ () wsended T ieed 24 mJreut Jretance  POUATVI2 10 Cortrol
+ ) A tro e & ‘ ) v foaton
+ () = trs ’ .  Cokrs
i ' v a + Bemertiock v
+ () so oo oo pr oot o 140
fDw e ‘ . o Pafererces pRefarerces (0] m_irout_instance
TooBor v i X
¢ ¥ e .
¥ ractured view I™ Show docunentaton e flore o] N porte
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. SECUENCIA DE ARRANQUE: Pulsamos en ENABLE para activar el bloque y
desactivamos la parada rapida QUICKSTOP, parada en rueda libre FREEWHEEL

.Damos una consigna de velocidad (en rpm), Pulsamos en FORCE SPEED y damos orden
de marcha inmediata mediante FORWARD O REVERSE

ANV S ) 0 _r
POU Alivard1_Control_0

(o s or7 ] (00 W0 00 10
[[control word - ox000F | (EXReRE GEEE EEER BEER)

| | | 1 | 1 1 | (] [ | 1500
0 1500 3000 4500 6000

L O e T T O T B |

0 1500 3000 4500 G000 400

Actual Current (0,1 A) - 65535

ID:

[Force Speedto a define




